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Цель работы: изучение принципа действия и устройства системы автоматического сопровождения  по направлению (АСН) и  исследование переходного и установившегося режимов работы этой системы.

1. Структурная схема одного канала следящей системы АСН.
Рис. 1 - Структурная схема следящей системы АСН.

2. Результаты измерений и вычислений.
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3. Расчет коэффициентов передачи звеньев, расчет добротности и скоростной ошибки системы.
Определим коэффициент передачи дискриминатора
k1 = 2/(360*Uemax) = Uemax/57.3 , (В /Град), k1=0,415
Определим  коэффициент передачи фазового детектора
k2 = Uy / Ue,	 k2=14/2=7
Определим  коэффициент передачи усилителя постоянного тока
kЗ = iy / Uy, mA/B,      k3=12/8=1,5
Коэффициент передачи усилителя мощности:  k4 = 5 В/мА.
Рассчитаем коэффициент передачи исполнительного  двигателя по паспортным данным:
- номинальное напряжение якоря        Uд = 60 В
· номинальная скорость вращения якоря n  = 6000 об/мин
k5 = дв/Uд = З60n / 60Uд ,  град/с В
k5=360*6000/(60*60)=600,  град/с В
Коэффициент  передачи редуктора,  связывающего отражатель антенны с ротором сельсина: k6 = 11
Коэффициент передачи редуктора на выходе  исполнительного двигателя: 
k7 = 1/3700=0,00027
Определим добротность следящей системы:


K1=38,82
Оценим точность системы, оценив скоростную ошибку при значениях угловой скорости движущегося объекта Ω0=3 град∙с-1 и Ω0=10 град∙с-1.
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4. Графики
4.1 График зависимости Uy/Ue
[image: ]
4.2 График зависимости iy/Uy

5. Выводы по проделанной работе.
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